NO

!

contLocal ++
i ++

©
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La tanda j no ha alcanzado el
rango. La tanda tiene espacio
disponible

cantTareasTanda[j] = contLocal +1

o /




NO

!

Recorrer cada tanda y almacenar la suma
de los tamafios de las tareas

\ 4
Buscar la tanda con menor sumatoria de
tamanos de tareas /
\ 4

MenorTanda =j/

|

Asignar tarea i de tareas_SinAsignar a
la tanda [MenorTanda] /

l

tareas_SinAsignar - -
cantTareasTanda[MenorTanda] =
contLocal + 1

i 44 /
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NO

umalocal > LimiteSuperio
Sl
contLocal =0

SI NO

sumalocal > Limitelnferior &8&
sumalocal < LimiteSuperior

NO—] i++/4.@

J'- Sl ¥
Afiadir la tarea i a la tanda j/ L
No se asigna la tarea i actual. i -/ Anadir la tarea i a la tanda j/
v
Se ha excedido el rango. La tanda A
j s6lo tendra una tarea debido a Se ha excedido el rango, la tanda La tanda llegé dentro del
que ésta es muy grande j tiene espacio disponible rango
- tareas_SinAsignar - -
e cantTareasTanda(j] = contlLocal cantTareasTandalj] = contLocal + 1
tareas_SinAsignar - - contLocal = 0 j++
cantTareasTandalj] = 1 sumalocal = 0 contLocal = 0
Ihiat e sumalocal = 0
sumalocal = 0 i ++ / i ++ /
i+t /

Figura 8. Diagrama de flujo — Método Uniforme
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METODO PROPUESTO

‘ INICIO ’

Normalizar atributos y calcular funcién de aptitud
en cada nodo esclavo (j) /

FunciénAptitud[j] = a*CPJ[j] + b*CP[j] + c*TR[j]/

Declaracion de variables /

i: Numero de la posicién de la tarea en el vector de tareas

j: Cantidad de tandas que se crearan

tareas_SinAsignar: Tareas que aln no han sido asignadas del vector de tareas
contLocal: Cantidad de tareas que van en la tanda actual

sumalocal: Sumatoria de los tamafios de las tareas en la tanda j

numNodos: Cantidad total de nodos en el cluster

nodosEsclavos: Cantidad de nodos esclavos en el cluster

sumaTareas: Sumatoria de todos los tamafios de las tareas

TamafoTarea[i]: Tamafio de la tarea que esta en la posicién i
cantTareasTandali]: Cantidad total de tareas en la tanda i

sumaFA: Sumatoria total de las funciones de aptitud de los esclavos
factorNodolj]: Es un porcentaje de capacidad propio de cada nodo para la
asignacion de tareas

cRangoNodo[j]: Cantidad posible de tareas admitida por el nodo de la posicién |
Iporcentaje: manejo de eficiencia para el rango de los nodos

LInferior[j]: Minimo tamafio de tareas admitido por el nodo de la posicion j
LSuperior[j]: Maximo tamafio de tareas admitido por el nodo de la posicién j
TandaConEspacio[j]: Indica cuando la tanda j posee mucho espacio
EspacioXRangolj]: Indica cuando la tanda j tiene espacio, pero este es menogdue
TandaConEspaciolj]

cfag: Es una bandera de parada

cfag2: Es una bandera de parada

Se inicia la organizacién de tamafios de tareas de
mayor a menor y se almacena en un vector/

Se inicia la organizacion de las funciones de aptitud de los
nodos esclavos de mayor a menor y se almacena en un vega{

Se designa que tanda corresponde a que nodo esclavo (el
nodo que se encuentra en la primera posicion del vector de
nodos tendra asociada la tanda 1, y asi sucesivamente)

sumaTareas = 0
porcentaje = 10 / < )
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Se toma el vector que contiene las tareas y se recorre
acumulando en sumaTareas los tamafos de estas

A

sumaTareas = sumaTareas + TamafoTareal[i] /

Se calcula el factorNodo[j] recorriendo cada una de las
funciones de aptitud de cada nodo esclavo /

sumaFA =0 /

A
sumaFA = sumaFA + FunciénAptitud[i]/

A
factorNodoJ[j] = FuncionAptitud]j] *100 / sumaFA /

cRangoNodo[j] = sumaTareas * factorNodo][j] / 100/

A
LInferior[j] = cRangoNodolj] — (cRangoNodolj] * porcentaje/1 00)/

A
LSuperior[j] = cRangoNodolj] + (cRangoNodo]j] * porcentaje/1 00)/

i=0

j=1

nodosEsclavos = numNodos -1
contLocal =0

sumalocal = 0

cflag=0
cflag2 = 0 /

j <= nodosEsclavos

SI

NO—»] contlLocal = 0/
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Se han asignado todas las
tareas

Sl

tareas_SinAsignar != 0

Sl

¥

sumalocal = sumaLocal + TamafioTareali] /

sumalocal > Lsuperior[j

Sl

contLocal =0 NO-»

Sl

v

sumalocal < Linferiorfj

SI
A 4

Afiadir la tarea i a la tanda j /

A

tareas_SinAsignar - - /

tareas_SinAsignar = 0

La tanda j no ha alcanzado el
rango. La tanda tiene espacio
disponible

contLocal ++

i+ /

cantTareasTandal[j] = contLocal +1

i+ /

Se ha excedido el rango, la tanda j

No se asigna la tarea i actual. i /

Afiadir la tarea i a la tandaj/

A

Se ha excedido el rango. La tanda
j s6lo tendra una tarea debido a

gue ésta es muy grande

tareas_SinAsignar - -
cantTareasTanda[j] = 1
j++

sumaLocal = 0
i++ /
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tiene espacio disponible

TandaConEspacio[j] = 1
cantTareasTandalj] = contLocal
contLocal = 0
sumalocal = 0

e /






